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GED 3: Détection d’obstacles: Peugeot 605

Le gr
participé au S partenaires
- uit années de recher-
me PROMETHEUS

(1987/1994).
a participation du groupe

24 Peugeot Citroén dans ce pro-

e a eté marquée par une double
e: I'innovation et le réalisme.

Innovation

Parce que le groupe PSA Peugeot
Citroén s'efforce d'apporter des
réponses positives et innovantes aux
problémes posés par la croissance des
parcs automobiles. La “voiture intelli-
gente” — illustrée par le prototype de
synthése Citroén XM ALTO - doit aider
son conducteur a comprendre et
interpréter son environnement et doit
I'assister dans la prise de décision sans
jamais le déresponsabiliser.

Réalisme

Parce que chaque ingénieur et techni-
cien du groupe PSA Peugeot Citroén
a pour objectif d'apporter des réponses
concrétes aux besoins futurs des
clients en intégrant les nouvelles
technologies électroniques. Les proto-
types présentés par PSA Peugeot
Citroén ont été élaborés avec le souc
du maintien total des performances,
de l'agrément de conduite et de
I'habitabilité des véhicules.

Un rdle leader dans le domaine
de P'architecture électronique

Présent dans toutes les nouvelles
technologies étudiées dans PRO-
METHEUS, le groupe a particuliérement
pris en charge les études concernant
“l'architecture électronique embar-
quée”. Celles-ci doivent permettre
d’intégrer dans I'automobile les fonc-
tions multiples gu'attendent les clients
tout en satisfaisant aux conditions de
faisabilité industrielle, d’encombrement
et de colts. Ces études ont abouti,
notamment, a la définition, en commun
avec Renault, d’un protocole original
de communication numérigue pour
I'automobile: le VAN (Vehicle Area
Network). Ce protocole est aujourd’hui
largement utilise par les constructeurs
et équipementiers francais.
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CED 1: Vision de nui

CED 4: Conduite coopérative application dans une Peugeot 806

et
Peugeot et Citroén
onstration de cette

s technologies électro-
e présente

Un véhicu
12 prototy

Pour faire la
recherche su
niques le gro
3 véhicules:

Citroén XM ALTO véhicule de

bse regroupant 5 thémes de
recherche: la vision de nuit, le suivi de
lignes blanches, la conduite coopérati-
ve, le suivi de véhicule, le guidage
autonome informe;

* 12 prototypes Peugeot et Citroén
montrant I'application d’un ou plu-
sieurs themes de recherche:

CED 1 - Vision de nuit: Citroén XM
CED 2-1 — Diagnostic véhicule: Peu-
geot 405

CED 2-2 - Suivi de lignes blanches:
Citroén XM

CED 3 - Détection d’obstacles:
Peugeot 605

CED 4 — Conduite coopérative:

2 Citroén XM et 1 Peugeot 806

CED 5 - Concept de conduite sur
autoroute: Peugeot 605

CED 9 - Information sur le trafic:
Peugeot 306 cabriolet

CED 9 - Guidage autonome:
Citroén Evasion et Peugeot 806

CED 9 - Guidage interactif:
Citroén Xantia



== PROME

rincip ent sur les
és d’assistance au
guidage latéral et axial.

le fermée du systéme véhicule-
cteur-environnement grace aux
éléments suivants:

* gystéme de contrdle d'adhérence
pneu-route développé en coopération
avec Porsche, permettant de régler
d’autres systémes du véhicule en
fonction des conditions d’adhérence
réelles (CED 2-1),

» systeme de conduite actif avec une
déemultiplication de conduite différente
en fonction des situations,

e systeme de suivi de lignes blanches
(contréle de cap) comprenant un
volant haptique fournissant des


















































































